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底座安装尺寸/BASE MOUNTING SIZE 末端法兰安装尺寸/END FLANGE MOUNTING SIZE

ER���-�-����，
手腕可搬运质量��� kg，可达半径���� mm。

ER180-4-3200
功能特点

得益于整机优秀的刚度性能，充足的臂展配合高速智能码垛工艺包，效

率提升��%，帮助客户多快好省的完成工作；

集成了多个行业码垛专用工艺包，配合软PLC和各种总线接口，帮助客

户轻松面对各种工艺挑战；

高性能碰撞检测功能帮助提高安全系数。

适用场景

可应用于搬运、码垛等各种场景。

适用行业

适用于金属制品、光伏、仓储物流、

建材、食品饮料等行业。
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